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Plataforma de Vision NI
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Una Camara Inteligente es...
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Una Camara Inteligente es...

1. Un dispositivo con todo lo necesario para localizar, identificar e
Inspeccionar objetos

2. Un sensor de vision que genera salidas como resultado de una
Inspeccion, mas no imagenes
3. Fusion de un controlador de automatizacion con un sensor de camara

*  Procesador de alto desempeiio « Camaras Industriales

— PowerPC, DSP, 0 X86 — CCD o CMOS
* E/S Integradas — Varias velocidades de sensor
«  Sistema operativo de tiempo real — Varias resoluciones de sensor
«  Configurado o programado en forma remota — Montaje de lente estandar
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Familia de Camaras Inteligentes de NI

Sensor de Imagen de Alta Calidad

Procesamiento Poderoso
Control de lluminacion
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NI1742 SMART CAMERA

Doble Puerto Gigabit Ethernet E/S Industriales
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Camaras Inteligentes NI 1722 y 1742

* Sensor
= 1/3 pulgada. Sony ICX424AL »  Control Directo para lluminacion
monocromatica = Fuente de corriente para control de
= VGA 640 x 480, 60 cuadros por iluminacion: Maximo 1 A en strobe o
Segundo , 500 mA continuo
= Escaneo parcial (Y4, V4) = (Generacion de pulsos externos
+  Procesador (SVTTL, 24 V)
- Freescale PowerPC 400/533 MHz * 2 Puertos Gigabit Ethernet
= 128 MB RAM, 128 MB DOC  Dimensiones (mm): 117 x 85 x 30

« E/S Industriales
= 2 entradas y 2 salidas optoaisladas
= RS-232

= Soporte para codificador de
cuadratura
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Camaras Inteligentes de NI

Procesador Control de | Soporte
lluminacion | para

Integrado | Codifica-

dor
NI 1722  PPC400 MHz  VGA, X X $1999*
60 fps
NI 1742  PPC533MHz VGA, v v $2499*
60 fps
NI 17xx

* El precio incluye Vision Builder Al
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lluminacion

La camara genera sefiales de sincronizacion (“flash™) con la
adquisicion de imagenes.

Frame Trigger ] |

" Trigger Delay

Lighting Strobe

,; Lighting R amp-up
[Fixed Delay]

Expozure Pulse
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lluminacion (cont.)

Controlador de iluminacion integrado
= Maneja directamente corriente para iluminacion
= Hasta 1 A en modo “flash’
= Hasta 500 mA continuo
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Entradas / Salidas

» 2 lineas de entrada optoaisladas
= “Sinking”/"sourcing”, 24 V
= Entrada de disparo para camara
= Lineas de entrada para seleccion de

producto
» 2 lineas de salida optoaisladas
 “Sinking’/"sourcing”, 24 V, 100 mA

« Conexidon a PLCs, controlar solenoides,
valvulas, relés...

INSTRUMENTS'

y NATIONAL



- _______0____0000___]
Entradas/Salidas (cont.)

 (Generacion de pulsos de salida optoaislado
= Pulso de un solo disparo — Mecanismo de expulsion
= Tren de pulsos — Control basico de motor de pasos, salida PWM

* Entrada para codificador de cuadratura

= Disparo de retraso o pulso de salida dado por el numero de
cuentas del codificador
= Lectura de posicion absoluta de un eje en movimiento .,
. Step signal
ISO 1+ Step +
sor. JUUUL UL sep-
Direction signal

SO0 + Dir +
SO0 - Dir -
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Expansion de E/S por Ethernet o—@)- "
a(‘;}‘ : if““?f_ﬂ_.-

e
» Compact FieldPoint, CompactRIO, terceros
» Extension utilizando Serial o Ethernet

* Los protocolos incluyen TCP/IP simple, Modbus,
Variables Compartidas
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Sincronizacion del Tiempo

* Elreloj de una computadora puede variar algunos cientos de
milisegundos al dia

» Lacamara inteligente NI 17xx puede sincronizarse a un servidor SNTP

 Utilice MAX o Vision Builder Al para especificar la direccion IP del
servidor SNTP y el periodo de sincronizacion

« LabVIEW utiliza estampas de tiempo del servidor SNTP para
sincronizar el reloj de tiempo real del objetivo
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Estampa de Tiempo SNTP
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Conexion abierta TCP en el Puerto 13,
Leer 51 bytes
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Software Configurable

%] Vision Builder

for Automated Inspection

» Software Configurable para Vision Artificial
* Incluido con las Camaras Inteligentes NI 17xx
* Nuevas Funciones de Vision Builder Al 3.5
 Soporte de Variables Compartidas
* |nterface de Operador Personalizable
* Servidor Web
* Nuevo detector de bordes, lectura de codigos QR, y mas
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Modulo LabVIEW Real-Time
Controlador NI-IMAQ
Modulo de Desarrollo NI Vision

Otros Médulos y Toolkits de
LabVIEW : Mdodulo de Control
Design and Simulation, y mas
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Interfaz al Operador

Multiples Opciones para HMI

» Hardware
= Computadoras de pantalla tactil como la NI TPC-2006
= PC

« Software
= Modbus Serial o TCP
= Variables Compartidas
= Paneles Frontales Remotos y Servidor Web
= Control de ActiveX para Vision Builder Al

x NATIONAL

INSTRUMENTS'




Ecosistema NI PAC

Fuente de

Mgl
Encapsulad% Directa
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Proyecto de LabVIEW

roject Explorer - Conveyor.lyproj - |D|ﬂ
File Edit Wiew Project Cperate Tools  Window  Help

EEFIEESERa =

Items | File:s |

= Eg, Project: Conveyar,lvproj
B B My Computer
_'l:-l_" Dependencies
- '4»_ Build Specifications
'_'1 cRICCanveyor (192,168.0.4)
- |mel, Full Cantroller . vi
[E23 % FPEA Targek (RIOO, cRIC-9074)
- [l Hw Ref.ctl
- [l Test DOLvi
[} Shared Varisbles.vib
5 Dependencies
Build Specifications
= 251 (192.168.0.1)
q [ v
[, Test CvS Triggers (Philip}.vi
G _'-'-:.-_" Dependencies
B '% Build specifications
= F“L Smart Camera Target (192,168.0.7)
- m] Calculate fps.vi
|;‘ﬂ, Draws Pattern Matches Position .wi
Eﬂ, Lighting_armabort, vi
|;‘ﬂ, Lighting_SetCurrent. i
&g Main Bottle &lignment - Stake,ctl
|;‘ﬂ, Main Boktle Alignment ., vi
Bottle Alignment Sync.vlib
Dependencies
':_';_E_uj],d Specification
= BF M1 TRC-2012 Device
- ] Touch Panel.vi
7 %= Dependencies
G- 4»_ Build Specifications

...151...[5]
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Variables Compartidas

é_ § My Computer

L5 Dependendies

'-'-»:_ Build Specifications

El cRICCanveyor (192, 168.0,4)

Full Contraller . vi

FP&A Target (RIOO, cRIC-9074)
Huwy Ref.ctl

Tesk DO, vi

Shared variables.lvib
Parts [
In Use

Skation 1

Skation 2

Skation 3

Skation 4

OEEEE

e

w W Diverter

& ';E' Dependencies

[ 7 Build Specifications

B B, cvst(192.166.0.1)

B[ cvs

- [mll, Test CVYS Triggers (Philip) vi

B ';'E Dependencies

[ 7 Build Specifications

= 1L Smart Camera Target (192,168.0.7)

@, Calculate Fps.vi
Draw Pattern Matches Position v
Lightirg_Armabart, vi
Lighting_SetCurrent.vi

e,
ml,

Eg, fMain Bottle Alignment - State,ctl
(3

rain Bottle Alignment. vi

Bottle Alignment Syvnc, Iviib —
¥, Gottle Present @
i ®g Alignment Done
e ';-'E Dependencies
R Build Specifications ;I
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 Programe multiples procesadores distribuidos con sélo un
ambiente de desarrollo, utilizando el mismo lenguaje de
programacion

* Vista completa del sistema utilizando el proyecto de
LabVIEW

 Comunicacion simplificada utilizando Variables Compartidas
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Familia de Camaras Inteligentes de NI

Sensor de Imagen de Alta Calidad

Procesamiento Potente
Control de lluminacion
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NI 1742 SMART CAMERA :

Ethernet Gigabit Dual E/S Industriales
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