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Gliederung

▪ Vorstellung der Staatliche Fachschule für 
Elektrotechnik, Altötting

▪ Projektbeschreibung nach V-Modell

▪ Systemanalyse – aktives Federbein

▪ Systemdesign und – analyse -
Herleitung der DGL

▪ Systemdesign und – analyse -
LV Control Design und Simulation

▪ Inbetriebnahme des NI myRIOs & 
Prüfstandsinbetriebnahme

▪ DEMO



Vorstellung der
Staatliche Fachschule für Elektrotechnik,
Altötting 
▪ gegründet zum Schuljahr 2009/2010

▪ erste Staatliche Fachschule 
ihrer Art in Oberbayern

▪ angegliedert an die BSAOE

▪ aktuelle Schülerzahl: ca. 50

▪ Träger: Landkreis Altötting



NI myRIO: 
Regelerdesign und -simulation für ein aktives Fahrwerk

unter Verwendung von LabVIEW Control Design & Simulation

© KTM
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Systemanalyse – aktiver Federbein

© https://www.audi-technology-portal.de/en/chassis/

suspension-control-systems/audi-magnetic-ride_en



Systemdesign- und analyse –

Herleitung der DGL
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Systemdesign- und analyse



Inbetriebnahme des NI myRIOs & 

Prüfstandsinbetriebnahme

▪ Grundlage des Fahrwerksprüfstands ist das NI myRIO Mechatronics Kit

▪ Sensor: PmodGYRO: 3-axis Digital Gyro

▪ Sensor: Current Sensor (Polulu): 

▪ Aktoransteuerung mittels H-Brücke: Brushed DC Motor Driver (Polulu)



Hardware-in-the-Loop mittels NI myRIO



Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit !




