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CENTRUM PROJEKTOWE

▪ NI SILVER ALLIANCE PARTNER

▪ CERTYFIKAT ISO 9001:2008

▪ IBM PARTNER 

▪ KAŻDY INŻYNIER POSIADA CERTYFIKAT ISTQB

▪ 6 CERTYFIKOWANYCH ARCHITEKTÓW LabVIEW

▪ 2 CERTYFIKOWANYCH DEWELOPERÓW TESTSTAND

▪ PONAD 24 LATA NA RYNKU

▪ STAŁA WSPÓŁPRACA Z EUROPEJSKIMI KLIENTAMI
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KIM JESTEŚMY?



▪ ANALIZA WYMAGAŃ DOTYCZĄCYCH OPROGRAMOWANIA

▪ PLANOWANIE ORAZ PRZEPROWADZANIE KAMPANII TESTOWYCH

▪ USŁUGI ZWIĄZANE Z TESTAMI MANUALNYMI I AUTOMATYCZNYMI

▪ AUTOMATYZACJA PROCESÓW TESTOWYCH KLIENTA

▪ MODERNIZACJA NARZĘDZI TESTOWYCH KLIENTA

▪ PROJEKTOWANIE I TWORZENIE NARZĘDZI ORAZ 

OPROGRAMOWANIA

AUTOMATION & MANAGEMENT INTERFACE

TEST 

AUTOMATION
#TEST SCRIPTS

TEST 

MANAGEMENT
#REPORTS

USŁUGI W ZAKRESIE TESTOWANIA I NARZĘDZI



▪ PROJEKTOWANIE ORAZ BUDOWA SYSTEMÓW HIL

▪ OPROGRAMOWANIE I INTEGRACJA SYSTEMÓW HIL

▪ TWORZENIE SYMULACJI

▪ MODELOWANIE SYSTEMÓW

▪ SYMULACJA/EMULACJA SCHEMATU ELEKTRYCZNEGO

NASZE USŁUGI W ZAKRESIE SYSTEMÓW HIL



▪ ZASTĄPIENIE ŚWIATA ZEWNĘTRZNEGO DLA KONTROLERA

▪ SYMULATOR STANOWI ŚRODOWISKO PRACY DLA KONTROLERA, 

ZASTĘPUJE KONTROLOWANE URZĄDZENIE LUB GRUPĘ TAKICH URZĄDZEŃ

HARDWARE-IN-THE-LOOP…

UUT

Testowane 

oprogramowanie

PC/PXI

Symulacja

Sekwencje testowe



▪ MODEL KAŻDEGO URZĄDZENIA MOŻE WSPÓŁISTNIEĆ 

Z FIZYCZNYMI URZĄDZENIAMI

▪ 1…N UUT

…HARDWARE-IN-THE-LOOP

UUT Symulacja
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drzwi
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napędu

IO
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operatora

Kontroler

hamulców

GŁÓWNY 

KONTROLER

SYMULACJA 

FIZYKI



OPIS TESTOWANEGO KONTROLERA

▪ NADZOROWANIE PROCESU HAMOWANIA REKUPERACYJNEGO

▪ WSPIERANIE PROCESU ELEKTRODYNAMICZNEGO HAMOWANIA AWARYJNEGO

▪ ZGODNOŚĆ Z RYGORYSTYCZNYMI NORMAMI BEZPIECZEŃSTWA

▪ URZĄDZENIE SIL3

▪ CAN

▪ 12 DI, 4 DO, 4 AI@200kS/s

https://www.hima.com/en/products-services/himatrix/



ARCHITEKTURA SYSTEMU

UUT

Testowane 

oprogramowanie

cRIO

RT
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Generacja sygnałów

IO
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GUI

Magistrale Magistrale

Symulacja IO



RTPlayer

▪ GENERACJA PRZEBIEGÓW

▪ ODTWARZANIE NAGRANYCH PRZEBIEGÓW

▪ INTEGRACJA Z NARZĘDZIAMI ZEWNĘTRZNYMI

▪ DZIAŁANIE W CZASIE RZECZYWISTYM

▪ WEB UI



TEST MODUŁOWY
Odtwarzanie nagranych sygnałów



TEST MODUŁOWY
Ręczna konfiguracja parametrów



TEST W OTOCZENIU SYMULOWANYM

▪ Przebiegi generowane w oparciu o stan 

symulowanego systemu

▪ Model na PC symulujący proces hamowania 

pojazdu i generujący sygnały wejściowe dla 

kontrolera
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